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RESUMO

Este trabalho, iniciado em agosto de 2007, tem por objetivo dar continuidade ao
desenvolvimento do demodulador de BPSK com recuperagdo de portadoras para o Sistema
Brasileiro de Coleta de Dados (SBCD). O SBCD é um sistema que coleta dados ambientais
espalhados pelo nosso territério e os retransmite via satélite para as estagdes terrenas de
Cuiabd e Alcantara, em que sio processados e enviados a instalagdo Cachoeira Paulista do
Instituto Nacional de Pesquisas Espaciais. Esses dados s@o usados em pesquisas e assessoria a
Administragdo Publica em geral. O SBCD tem por escopo funcionar em tempo real e com
robustez. Em funcdo deste objetivo, optou-se pelo uso da tecnologia denominada “Rédio
Definido em Software” neste trabalho. O demodulador tem trés estdgios, o identificador de
portadoras, o digital phase locked loop e o detector bindrio. Partes do demodulador ja
existiam feitas na linguagem visual G do aplicativo LabVIEW. Na etapa anterior do trabalho
foi corrigido um erro 16gico existente no detector bindrio. Nesta nova etapa do trabalho foi
realizada a traducdo do detector bindrio de LabVIEW para linguagem C/C++ a fim de obter-
se mais robustez. O LabVIEW € um aplicativo e portanto ndo permite acesso ao codigo fonte,
o que pode resultar em futuros problemas de portabilidade e adaptacdo do software,
diferentemente da linguagem C/C++. Portanto o cédigo em C/C++ deverd ser mais facil de
manter funcionando em tempo real, devido inclusive ao fato de que o cédigo compilado
C/C++ € executado mais rapidamente que o cédigo interpretado LabVIEW. Um fato pratico
que mostra isso é que na tradug@o encontrou-se um erro no algoritmo de sincronismo (para
corrigir o jitter) que ndo era evidente no funcionamento em LabVIEW devido a sua menor
transparéncia. O principio de funcionamento do detector baseia-se no uso de filtro casado para
extrair os bits do sinal. As ondas padrdes dos bits um e zero sdo deslocadas (para a direita
e/ou esquerda da onda recebida) com a finalidade de calcular o produto escalar (a saida do
filtro casado) para ambos os padrdes até um deles atingir o maximo positivo. Neste momento
o sinal de entrada estd sincronizado com uma das ondas padrdes, o jitter foi corrigido e com
isso recuperam-se os bits recebidos.
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