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OS SISTEMAS DE
POSICIONAMENTO GLOBAL

& Os sistemas de posicionamento
global surgiram como sistemas
militares, sendo concebidos dentro do
contexto da guerra fria.

& O GPS (Global Positioning System)
foi desenvolvido pelo Departamento de
Defesa Americano (DoD) enquanto
que o GLONASS (Global Navigation
Satellite System) pela ex-Uniao
Soviética.

& Ja o sistema Galileo sera totalmente
desenvolvido por civis
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& Fazer uma comparacao entre o novo sistema
global de posicionamento por satélites, Galileo,
sendo desenvolvido pela ESA — European Space
Agency, e sistemas ja existentes, como o GPS,
principalmente, e 0 GLONASS, na medida do
possivel.

@ O trabalho também devera comentar sobre
possiveis oportunidades de participacao do Brasil no
desenvolvimento e/ou operagao do sistema, de
acordo com convite feito ao pais pela ESA e que esta
presentemente em analise por uma Comissao criada
pela Agéncia Espacial Brasileira — AEB.
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ENGENHARIAU FSM

O sistema GPS pode fornecer precisa capacidade de
navegacao tridimensional, em qualquer parte da Terra, mesmo
para usuarios submetidos a alta dinamica. Velocidade e
atitude também podem ser obtidas.Utilizando técnicas
diferenciais e minimizando erros, o sistema pode oferecer a
alta precisao requerida em algumas aplicacoes.

O funcionamento do sistema GPS se baseia no principio da
triangularizacao, segundo o qual o observador conhece a posicao de
um conjunto de satelites em relacao a um referencial inercial e a sua
posicao em relacao a este conjunto, e obtém sua propria posicao no
sistema de referéncia. O sistema de referéncia utilizado pelo sistema
GPS € o WGS (WGS-72 ate 1986 e W(GS-84 a partir de 1987).
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SISTEMA GPS

ENGENHARIAUFSM

Principais fontes de erro

As principais fontes de erro do GPS sao as seguintes:

 Erro devido a geometria dos satélites com relacao ao observador;
 Desvios dos reldgios dos satélites;

 Atraso de propagacao e processamento dos sinais pelos circuitos dos
satélites;

 Erros devido a trajetorias multiplas dos sinais;

» Efeitos da atmosfera sobre a velocidade e a trajetoria de propagacao
dos sinais transmitidos;

 Erros devidos a resolucao e ruido do receptor do usuario;
 Erro na determinacao da posicao dos satélites (erro de efeméride).

JAI 2005 - UFSM



SISTEMA GALILEO

ENGENHAMAUFSM

Em fevereiro de 1999 a Uniao Européia fez
uma recomendacao para que 0S europeus
desenvolvessem uma nova constelacao de
satelites para navegacao. Em junho de
1999, baseado nos trabalhos anteriores
realizado pelo Forum Europeu do GNSS, o
Ministro dos Transporte Europeu concordou
com a fase de definicao deste sistema.

O Galileo sera um sistema aberto e global, com controle
civil, completamente compativel com o0 GPS, mas
iIndependente.

Um 1° satélite experimental devera ser lancado até o final de
dezembro de 2005, sendo que o sistema estara completo,
com os 30 satélites em orbita, até o final do ano de 2008.

GALILEO
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SISTEMA GALILEO

Servicos oferecidos

 Galileo satellite-only services:

& Open service

& Comercial service

& Safety of life service

& Public ragulated service
@ Galileo suport to the search and rescue service
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DIVISAO DOS SISTEMAS [Tior

ENGENHARIAUF M

Os sistemas sao divididos em trés segmentos principais:

& segmento espacial, constituido pelos satélites;

& segmento de controle, constituido pelas
estacoes terrestres que controlam o desempenho e o funcionamento do

sistema;

5 Space Segment

& segmento usuario, constituido -
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RESULTADOS

ENGENHAMAUFSM
Os resultados obtidos até o momento sao os seguintes:

@ Ampliacao do conhecimento na area de sistema de posicionamento
global.

@ Conhecimento sobre a divisao dos sistemas de posicionamento global,
seus satelites, receptores, sua distribuicao em planos e orbitas no
espaco, entre outros aspectos principais.

& Obtencao de maiores informacdes sobre
0 modo como sao calculadas as
coordenadas para a localizagao de alguém
ou algum objeto a qualquer tempo € em
qualquer lugar da Terra.

& Conhecimento dos principais fatores que
diminuem a precisao do sistema, como
erros de sistema e erros devido a efeitos
da atmosfera.
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As atividades futuras sao os seguintes:

& Identificacao de possiveis parametros de
comparacao entre o Galileo e demais
sistemas (GPS e GLONASS).

@ Comparacao e identificacao de possiveis
vantagens do Galileo.

& |dentificacao de possiveis oportunidades
de participacao do Brasil no Sistema

Galileo (estudos, operacao, fornecimento %
de componentes espaciais e de solo).
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